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Dane techniczne Wymiary Warunki otoczenia
Napiecie zasilania Szerokosé Temperatura
11 —16VDC 35mm, 2 pola/moduty w -40 — 50°C
Pobor pradu rozdzielnicy Wilgotnos¢
15mA Wysokos$é (z wtyczkami) <95%RH, niekondensujaca
Interfejs komunikacyjny 110mm
KNX Gtebokosé
59mm

Pobér pradu z magistrali KNX
SmA

Powyzsza wizualizacja ma charakter pogladowy. Wyglad modutu moze odbiegac¢ od przedstawionego.

Charakterystyka ogélna

Modut M-CON-KNX-s jest elementem systemu Ampio. Do zasilania modutu wymagane jest napiecie 11 — 16V DC. Jego
sterowanie odbywa sie poprzez magistrale CAN.

Modut pozwala na dwukierunkowg komunikacje pomiedzy urzgdzeniami dziatajgcymi w ramach magistrali CAN i KNX.
Obie wykorzystywane przez urzadzenie magistrale sg od siebie odizolowane galwanicznie.

Montaz

Modut przeznaczony jest do montazu na szynie DIN 35mm. Szeroko$¢ modutu to 35mm, 2 pola/moduty w rozdzielnicy.
W celu uruchomienia modutu nalezy podtgczy¢ go do magistrali CAN. Magistrala systemu Ampio sktada sie z czterech
przewoddw - dwéch zasilajgcych i dwoch zapewniajgcych komunikacje miedzy modutami.

Poza ztgczem magistrali CAN, urzadzenie posiada dwuprzewodowe ztgcze magistrali KNX.

Diody LED stanu urzadzenia

Na froncie modutu znajdujg sie diody sygnalizacyjne. Zielona LED opisana etykietg CAN sygnalizuje stan komunikac;ji
w ramach magistrali CAN:

+ cykliczne jedno btys$niecie co 1 sek. — komunikacja magistrali CAN prawidtowa;
+ cykliczne dwa btysniecia co 1 sek. — modut nie odbiera informacji od pozostatych modutéw Ampio;
« cykliczne trzy bty$niecia co 1 sek. — modut nie moze wystaé informacji w szyne CAN.

Poza dioda sygnalizujgca stan magistrali CAN, na froncie urzadzenia znajduje sie jeszcze czerwona dioda opisana ety-
kietg KNX. Jej zapalenie sygnalizuje odebranie przez urzadzenia telegramu magistrali KNX.

Programowanie

Programowanie modutu odbywa sie za pomoca specjalnego programatora dostepnego dla autoryzowanych instalatoréw
oraz oprogramowania Smart Home CAN konfigurator. Pozwala ono na modyfikacje parametrow modutu oraz definio-



wanie jego zachowania w odpowiedzi na sygnaty bezposrednio dostepne dla modutu, jak i ogét informacji pochodzacy
od wszystkich urzadzen obecnych w ramach magistrali automatyki budynkowej.

Definiowanie zachowania urzadzenia w kontekscie gtéwnej funkcjonalnosci modutu - bramki komunikacyjnej pomiedzy
dwoma standardami magistrali automatyki budynkowe;j - nalezy rozpatrzy¢ oddzielnie dla kazdego kierunku komunikaciji.
W obu przypadkach konfiguracja ta sprowadza sie do zdefiniowania listy regut translacji pomiedzy protokotami.

Wszystkie operacje opisywane w nastepujacych podrozdziatach realizowane sag z poziomu oprogramowania Smart Home
CAN konfigurator.

Translacja z CAN do KNX

Przygotowujagc regutly translacji z magistrali CAN do KNX, nalezy nada¢ urzadzeniu M-CON-KNX-s adres indywidualny
KNX. Kazdy telegram nadawany przez urzadzenie do magistrali KNX bedzie miat ten adres w polu nadawcy.

Nastepnym krokiem jest zdefiniowanie listy regut translacji. Kazda reguta translacji wskazuje na pojedynczg warto$é
wyjsciowa konkretnego urzadzenia dziatajgcego w sieci CAN. Wystanie telegramu do magistrali KNX wyzwalane jest
przez wystagpienie zmiany tej wartosci. Posta¢ wysytanego telegramu definiowana jest przez okreslenie docelowego
adresu grupowego (wiadomosci unicast nie sg wspierane) oraz wartosci pola kontrolnego i komendy telegramu KNX.
Ostatnim sktadnikiem reguty translacji jest definicja typu danych KNX, na jaki rzutowana ma by¢ wartos¢ pochodzaca
z urzadzenia dziatajacego w sieci CAN.

Translacja z KNX do CAN

Kazda reguta translacji z magistrali KNX do CAN definiuje docelowy adres grupowy oczekiwanego telegramu (odbieranie
wiadomosci unicast nie jest wspierane) oraz typ danych zawartosci. W trakcie translacji, warto$¢ pola komendy telegramu
nie jest interpretowana. Modut M-CON-KNX-s po odebraniu telegramu kierowanego na zdefiniowany adres grupowy, in-
terpretuje jego zawarto$c¢ zgodnie ze wskazanym typem danych i wysyta wiadomos¢é do sieci CAN. Postaé wystanej ramki
CAN definiowana jest poprzez okreslenie zrodtowego adresu MAC urzgdzenia wirtualnego, w imieniu ktérego bedzie ona
wystana, oraz typu danych, na jaki rzutowana bedzie warto$¢ pochodzgca z urzadzenia dziatajgcego w ramach magistrali
KNX.



Wymiary modutu

Wymiary podane sg w milimetrach.
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Schemat podiaczenia
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